
	  	  	  	  	  

	  

Publications	  Content	  Digest	  

	  	  	  	  	  	  	  August	  2012	  



	  
	   	  
	   Society	  Periodicals	  

	  
Tables	  of	  Content:	  August	  2012	  
	  
Vice-‐President,	  Publications	  Activities	  
Francis	  J.	  Doyle	  III,	  University	  of	  California	  
	  
	  
Journal	  Editors	  
	  
IEEE	  Transactions	  on	  Automatic	  Control	  
http://www.nd.edu/~ieeetac	  
EIC,	  Panos	  J.	  Antsaklis,	  University	  of	  Notre	  Dame	  
	  
IEEE	  Transactions	  on	  Control	  Systems	  Technology	  
http://www.ieeecss.org/publications/tcst	  
EIC,	  Thomas	  Parisini,	  Imperial	  College,	  UK	  
	  
IEEE	  Control	  Systems	  Magazine	  
http://www.ieeecss.org/publications/csm	  
EIC,	  Richard	  D.	  Braatz,	  Massachusetts	  Institute	  of	  Technology	  
	  
	  
Electronics	  Editor	  
	  
E-‐Letter	  on	  Systems,	  Control	  and	  Signal	  Processing	  
http://www.ieeecss.org/publications/e-‐letter/e-‐letter	  
Magnus	  Egerstedt,	  Georgia	  Institute	  of	  Technology	  
	  
	  
Submission	  and	  editorial	  instructions	  can	  be	  found	  on	  each	  publication’s	  homepage.	  

	  
For	  subscription	  to	  the	  monthly	  E-‐Letter,	  please	  visit:	  
http://www.ieeecss.org/newsletter/subscriptions	  
	  

	  
	  

	   	  

	  	  	  	  	  	  	  	  	  	  



	  	  	  	  	  IEEE TRANSACTIONS ON 
 

 AUTOMATIC CONTROL 

 
 

   A PUBLICATION OF THE IEEE CONTROL SYSTEMS SOCIETY 
 
 

  
 

AUGUST 2012  VOLUME 57  NUMBER 8  IETAA9      ( ISSN 0018-9286) 
===================================================================================================

Table	  of	  Contents	  
	   Full	  Text:	  PDF	  [152	  KB]	  
	  
	   IEEE	  Transactions	  on	  Automatic	  Control	  	  
	   publication	  information	  
	   Full	  Text:	  PDF	  [38	  KB]	  
	  

Guest	  Editorial:	  Special	  Issue	  on	  Control	  
of	  Quantum	  Mechanical	  Systems	  
C.	  Altafini,	  A.	  M.	  Bloch,	  M.	  R.	  James,	  A.	  
Loria,	  P.	  Rouchon	  
Abstract	  	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [1012	  KB]	  

	  
Scanning	  The	  Issue	  
Full	  Text:	  PDF	  [37	  KB]	  
	  
Special	  Issue	  Papers	  
	  
Modeling	  and	  Control	  of	  Quantum	  
Systems:	  An	  Introduction	  
C.	  Altafini,	  F.	  Ticozzi	  
Abstract	  	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [690	  KB]	  
	  
Stabilization	  of	  a	  Delayed	  Quantum	  
System:	  The	  Photon	  Box	  Case-‐Study	  
H.	  Amini,	  M.	  Mirrahimi,	  P.	  Rouchon	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [1095	  KB]	  
	  
Hamiltonian	  Control	  of	  Quantum	  
Dynamical	  Semigroups:	  Stabilization	  and	  
Convergence	  Speed	  
F.	  Ticozzi,	  R.	  Lucchese,	  P.	  Cappellaro,	  L.	  
Viola	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [970	  KB]	  

Symmetry	  and	  Subspace	  Controllability	  
for	  Spin	  Networks	  With	  a	  Single-‐Node	  
Control	  
X.	  Wang,	  P.	  Pemberton-‐Ross,	  S.	  G.	  
Schirmer	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  	  [577	  KB]	  
	  
Geometric	  Optimal	  Control	  of	  the	  
Contrast	  Imaging	  Problem	  in	  Nuclear	  
Magnetic	  Resonance	  
B.	  Bonnard,	  O.	  Cots,	  S.	  J.	  Glaser,	  M.	  Lapert,	  
D.	  Sugny,	  Y.	  Zhang	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [1856	  KB]	  
	  
Adiabatic	  Control	  of	  the	  Schrödinger	  
Equation	  via	  Conical	  Intersections	  of	  the	  
Eigenvalues	  
U.	  V.	  Boscain,	  F.	  Chittaro,	  P.	  Mason,	  M.	  
Sigalotti	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [758	  KB]	  
 
Controllability	  Aspects	  of	  Quantum	  
Dynamics:	  A	  Unified	  Approach	  for	  Closed	  
and	  Open	  Systems	  
I.	  Kurniawan,	  G.	  Dirr,	  U.	  Helmke	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [4079	  KB]	  
	  
Quantum	  Coherent	  Nonlinear	  Feedback	  
With	  Applications	  to	  Quantum	  Optics	  on	  
Chip	  
J.	  Zhang,	  R.	  -‐B.	  Wu,	  Y.	  -‐X.	  Liu,	  C.	  -‐W.	  Li,	  T.	  -‐J.	  
Tarn	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [843	  KB]	  
	  



	  
	  
	  
Indirect	  Controllability	  of	  Quantum	  
Systems;	  A	  Study	  of	  Two	  Interacting	  
Quantum	  Bits	  
D.	  D’Alessandro,	  R.	  Romano	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [484	  KB]	  
	  
Optimal	  Control	  of	  Inhomogeneous	  
Ensembles	  
J.	  Ruths,	  J.	  -‐S.	  Li	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [543	  KB]	  
	  
A	  Frequency	  Domain	  Condition	  for	  the	  
Physical	  Realizability	  of	  Linear	  Quantum	  
Systems	  
A.	  J.	  Shaiju,	  I.	  R.	  Petersen	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [413	  KB]	  
	  
Special	  Issue	  Technical	  Notes	  and	  
Correspondence	  	  
	  
Experimental	  Demonstration	  of	  Coherent	  
Feedback	  Control	  on	  Optical	  Field	  
Squeezing	  
S.	  Iida,	  M.	  Yukawa,	  H.	  Yonezawa,	  N.	  
Yamamoto,	  A.	  Furusawa	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [781	  KB]	  
	  
Illustrating	  the	  Geometry	  of	  Coherently	  
Controlled	  Unital	  Open	  Quantum	  Systems	  
C.	  O’Meara,	  G.	  Dirr,	  T.	  Schulte-‐Herbruggen	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [412	  KB]	  
	  
Convex	  Optimization-‐Based	  Parameter	  
Estimation	  and	  Experiment	  Design	  for	  
Pauli	  Channels	  
G.	  Ballo,	  K.	  M.	  Hangos,	  D.	  Petz	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [350	  KB]	  
	  
Regular	  Technical	  Notes	  and	  
Correspondence	  
	  
Employing	  Kronecker	  Canonical	  Form	  for	  
LMI-‐Based	  H-‐infinity	  Synthesis	  Problems	  
A.	  Helmersson	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [233	  KB]	  
	  
Distributed	  Source	  Identification	  for	  
Wave	  Equations:	  An	  Offline	  Observer-‐
Based	  Approach	  
M.	  Chapouly,	  M.	  Mirrahimi	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [434	  KB]	  
	  
A	  New	  Approach	  for	  Upper	  Bound	  
Estimations	  of	  the	  Solution	  of	  the	  
Continuous	  Riccati	  Equation	  
C.	  -‐H.	  Lee	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [150	  KB]	  

	  
	  
	  
Sequential	  Bayesian	  Prediction	  and	  
Adaptive	  Sampling	  Algorithms	  for	  Mobile	  
Sensor	  Networks	  
Y.	  Xu,	  J.	  Choi,	  S.	  Dass,	  T.	  Maiti	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [699	  KB]	  
	  
Consensusability	  of	  Discrete-‐Time	  
Dynamic	  Multiagent	  Systems	  
G.	  Gu,	  L.	  Marinovici,	  F.	  L.	  Lewis	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [186	  KB]	  
	  
Sensitivity	  Reduction	  by	  Strongly	  
Stabilizing	  Controllers	  for	  MIMO	  
Distributed	  Parameter	  Systems	  
M.	  Wakaiki,	  Y.	  Yamamoto,	  H.	  Ozbay	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [233	  KB]	  
	  
Sensor-‐Based	  Globally	  Asymptotically	  
Stable	  Filters	  for	  Attitude	  Estimation:	  
Analysis,	  Design,	  and	  Performance	  
Evaluation	  
P.	  Batista,	  C.	  Silvestre,	  P.	  Oliveira	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [470	  KB]	  
	  
Variable	  Gain	  Super-‐Twisting	  Sliding	  
Mode	  Control	  
T.	  Gonzalez,	  J.	  A.	  Moreno,	  L.	  Fridman	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [472	  KB]	  
	  
Nonlinear	  Feedback	  Design	  for	  Fixed-‐
Time	  Stabilization	  of	  Linear	  Control	  
Systems	  
A.	  Polyakov	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [271	  KB]	  
	  
Complete	  Statistical	  Characterization	  of	  
Discrete-‐Time	  LQG	  and	  Cumulant	  Control	  	  
F.	  Qian,	  J.	  Gao,	  D.	  Li	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [298	  KB]	  
	  
Stability	  Analysis	  of	  Singularity	  Perturbed	  
Switched	  Linear	  Systems	  
F.	  El	  Hachemi,	  M.	  Sigalotti,	  J.	  Daafouz	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [305	  KB]	  
	  
Quaternion-‐Based	  Hybrid	  Feedback	  for	  
Robust	  Global	  Attitude	  Synchronization	  	  
C.	  G.	  Mayhew,	  R.	  G.	  Sanfelice,	  J.	  Sheng,	  M.	  
Arcak,	  A.	  R.	  Teel	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [376	  KB]	  
	  
Maximum	  Allowable	  Loss	  Probability	  for	  
Consensus	  of	  Multi-‐Agent	  Systems	  Over	  
Random	  Weighted	  Lossy	  Networks	  
Y.	  Zhang,	  Y.	  -‐P.	  Tian	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [270	  KB]	  
	  



	  
	  
	  
Consensus	  of	  Heterogeneous	  LTI	  Agents	  
U.	  T.	  Jonsson,	  C.	  -‐Y.	  Kao	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [572	  KB]	  	  
	  
Periodic	  Lyapunov	  Equation	  Based	  
Approaches	  to	  the	  Stabilization	  of	  
Continuous-‐Time	  Periodic	  Linear	  Systems	  
B.	  Zhou,	  G.	  –R.	  Duan	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [341	  KB]	  	  
	  
PD+	  Based	  Output	  Feedback	  Attitude	  
Control	  of	  Rigid	  Bodies	  
R.	  Schlanbusch,	  A.	  Loria,	  R.	  Kristiansen,	  P.	  
J.	  Nicklasson	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [331	  KB]	  	  
	  
Distributed	  Adaptive	  Control	  of	  
Synchronization	  in	  Complex	  Networks	  
W.	  Yu,	  P.	  DeLellis,	  G.	  Chen,	  M.	  di	  Bernardo,	  
J.	  Kurths	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [420	  KB]	  
	  
Correction	  to	  “Robust	  Inversion	  Based	  
Fault	  Estimation	  for	  Discrete-‐Time	  LPV	  
Systems”	  
B.	  Kulcsar,	  M.	  Verhaegen	  
Abstract	  ⏐	  Full	  Text:	  PDF	  [74	  KB]	  
	  
IEEE	  Xplore	  Digital	  Library	  
Full	  Text:	  PDF	  [1346	  KB]	  
	  
IEEE	  Control	  Systems	  Society	  Information	  
Full	  Text:	  PDF	  [42	  KB]	  
	  
	  

	  
	  
	  
	  

	  
	  
	  
	  
	  



	  
	  
	  
	  
	  

AUGUST	  2012	  	   	   Volume	  32	   	   Number	  4	  
_________________________________________________________________________________________________

	  
Front	  Cover	  
Full	  Text:	  PDF	  [2702	  KB]	  
	  
Table	  of	  Contents	  
Full	  Text:	  PDF	  [566	  KB]	  
	  
On	  Precision	  Robotics	  and	  a	  World-‐	  
Class	  Control	  Engineer	  [From	  the	  
Editor]	  
R.	  D.	  Braatz	  
Full	  Text:	  PDF	  [166	  KB]	  
	  
Vehicle	  Control	  [About	  This	  Issue]	  
R.	  D.	  Braatz	  
Full	  Text:	  PDF	  [2891	  KB]	  
	  
Plagiarism	  and	  Other	  Sins	  
[President’s	  Message]	  
C.	  G.	  Cassandras	  
Full	  Text:	  PDF	  [493	  KB]	  
	  

CSS	  News	  
Full	  Text:	  PDF	  [7311	  KB]	  
	  
	  
	  

	  
25	  Years	  Ago	  
R.	  Findeisen	  
Full	  Text:	  PDF	  [100	  KB]	  
	  
IEEE	  Control	  Systems	  Magazine	  
Board	  
Full	  Text:	  PDF	  [100	  KB]	  
	  
Local	  Area	  Support	  Program	  [Member	  
Activities]	  
S.	  S.	  Ge	  
Full	  Text:	  PDF	  [212	  KB]	  
	  
Roy	  S.	  Smith	  [People	  in	  Control]	  
Full	  Text:	  PDF	  [114	  KB]	  
	  
James	  B.	  Rawlings	  [People	  in	  Control]	  
Full	  Text:	  PDF	  [533	  KB]	  
	  
Venkataramanan	  (Ragu)	  Balakrishnan	  
[People	  in	  Control]	  
Full	  Text:	  PDF	  [624	  KB]	  
	  
Geir	  E.	  Dullerud	  [People	  in	  Control]	  
Full	  Text:	  PDF	  [754	  KB]	  
	  



	  
Acceptance	  Speech	  of	  Eduardo	  D.	  Sontag	  for	  
the	  2011	  IEEE	  Control	  Systems	  Award	  
[People	  in	  Control]	  
E.	  Sontag	  
Full	  Text:	  PDF	  [155	  KB]	  
	  
Modeling	  and	  Control	  of	  Exhaust	  
Recompression	  HCCI:	  Split	  Fuel	  Injection	  
for	  Cylinder-‐Individual	  Combustion	  Control	  
N.	  Ravi,	  H.	  –H.	  Liao,	  A.	  F.	  Jungkunz,	  H.	  H.	  
Song,	  J.	  C.	  Gerdes,	  	  
Full	  Text:	  PDF	  [2541	  KB]	  
	  
Control	  of	  Aerial	  Robots:	  Hybrid	  Force	  and	  
Position	  Feedback	  for	  a	  Ducted	  Fan	  
L.	  Marconi,	  R.	  Naldi	  
Full	  Text:	  PDF	  [6889	  KB]	  
	  
Interacting	  with	  Networks:	  How	  Does	  
Structure	  Relate	  to	  Controllability	  in	  Single-‐
Leader,	  Consensus	  Networks?	  
M.	  Egerstedt,	  S.	  Martini,	  M.	  Cao,	  K.	  Camlibel,	  
A.	  Bicchi	  
Full	  Text:	  PDF	  [2029	  KB]	  
	  
Hamiltonian-‐Based	  Clustering:	  Algorithms	  
for	  Static	  and	  Dynamic	  Clustering	  in	  Data	  
Mining	  and	  Image	  Processing	  
D.	  Casagrande,	  M.	  Sassano,	  A.	  Astolfi	  
Full	  Text:	  PDF	  [6391	  KB]	  
	  
On	  the	  Analysis	  of	  Robust	  Stability	  of	  
Metabolic	  Pathways	  [Focus	  on	  Education]	  
L.	  Goh,	  M.	  Kishida,	  R.	  D.	  Braatz	  
Full	  Text:	  PDF	  [875	  KB]	  
	  
Teaching	  the	  Difference	  Between	  Stiffness	  
and	  Damping	  [Lecture	  Notes]	  
H.	  C.	  Fu,	  K.	  K.	  Leang	  
Full	  Text:	  PDF	  [1333	  KB]	  
	  
Book	  Announcements	  [Bookshelf]	  
Full	  Text:	  PDF	  [2979	  KB]	  
	  
Workshop	  on	  the	  Future	  of	  Control	  in	  
Transportation	  Systems	  [Conference	  
Reports]	  
Full	  Text:	  PDF	  [3648	  KB]	  
	  
Conference	  Calendar	  
Full	  Text:	  PDF	  [190	  KB]	  

	  
IEEE	  Control	  Systems	  Society	  
Full	  Text:	  PDF	  [145	  KB]	  
	  
A	  Network	  of	  Networks	  of	  
Networks…[Random	  Inputs]	  
Full	  Text:	  PDF	  [1086	  KB]	  
	  
	  
	  
	  
	  
	  
	  
	  
	  
	  
	  



	  
	  	  	  IEEE	  MSC	  2012	  

	  
	  

2012	  IEEE	  Multi-‐Conference	  on	  Systems	  and	  Control	  
	  

October	  3-‐5,	  2012	  
	  

Dubrovnik,	  Croatia	  
	  
	  

Key	  Dates	  
	  

Special	  Session	  Proposal	  Submission:	  Feb.	  20	  
Tutorial	  and	  Workshop	  Proposals	  Submission:	  Feb.	  20	  

Technical	  Paper	  Submission:	  Feb.	  20	  
Notification	  of	  Acceptance:	  Late	  May	  

Final	  Camera	  Ready	  Paper	  Due:	  June	  15	  
	  
	  

For	  more	  information,	  please	  visit:	  http://www.msc2012.org/	  



	  
	  
 

     51st IEEE Conference on Decision and Control  
 

Maui, Hawaii 
 

December 10-13, 2012 
 
	  

	  
	  

Key Dates 
	  

Submissions	  Open:	  January	  4	  
Session	  Proposals	  Due:	  March	  1	  
Initial	  Submissions	  Due:	  March	  7	  

Decisions	  Notification:	  July	  
Final	  Submission	  Open:	  August	  1	  
Registration	  Opens:	  August	  1	  

Final	  Submissions	  Due:	  September	  5	  
	  
	  

For	  more	  information,	  please	  visit:	  http://control.disp.uniroma2.it/cdc2012/	  


	Title Page-August 2012
	Aug Contents Page
	IEEE Automatic Control August
	Control Systems Mag Aug
	IEEE MSC -August 2012
	Maui Conference

